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Frequenzgenerator mit HEF 4046
C = 10 nF aufgebaut; Vorteil gegen-
über NE55, Regelung mit nur einem 
Poti linear von unterer zur oberen 
Grenze abhängig vom Kondensator.

Ansteuerung eines Steppers mit einfachen Schaltern und einem einfachen Pulsgenerator (Eigenbau mit HEF4046).
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